1 2 3 4 5 6 7 8 9 10 11 12 13 14 15 16 17
A
] CIRCUITO DI POTENZA CIRCUITO DI COMANDO E SEGNALAZIONE
L1 1
B L1 — 24V
L L2 5 1
L3
s1E--/
J|19 |9 5
C 1 3 5 ~
01\ eAZAT
| 2 4 6
I P 3 53 3 53 153 153 21
b s n S2E—\ K1\ S3E\ K2 Ki K2 Kt /
™ 4 54 4 54 154 154 22
1 T3
E Al (1 (3 (5 Al (1 (3 d 61 61 21
NN S N W ” ”
@ L e [ /i / e/
| A2 2 4 6 A 2 4 62 62 22
u <+ ~N :
v Al Al
] ; al ] ] USURE ISR SOR02Y
A2 A2
] S | > = 5
ov
U \ W
G
M
N)PE;‘ S1 (PALT) arresto H1 presenza rete
T S2 (PM1) marcia avanti H2 marcia avanti
J=— S3 (PM2) marcia indietro H3 marcia indietro
K1 ausiliari NA e NC H4 arresto
H K2 ausiliari NA e NC

Autore : Leonardo Canducci

Data : 27/10/2018

inversione di marcia

Classe : 4B

Foglio : 1/1




